ANEXO I. CARACTERiSTIQAS TECNICAS DE CAMARAS DE
FOTODETECCION POR FABRICANTE

El presente documento anexo, tiene como proposito presentar el analisis de las
caracteristicas técnicas de 11 marcas fabricantes y comerciantes de cdmaras de
fotodeteccion y es el insumo base del analisis presentado en el apartado 8.1 del
documento de proyecto de grado que tiene como titulo: “Disefio e implementacion
de un sistema basado en realidad aumentada para apoyar los procesos de
mantenimiento de radares de velocidad y/o cAmaras de fotodeteccion que integran
los equipamientos ITS”.

El contenido del presente documento fue rescatado de las fichas técnicas de cada
una de las marcas, y de la busqueda en distintos portales de internet de los que se
logro rescatar informacion que no hacia parte de estas El objetivo de esta busqueda
es lograr presentar un analisis muy nutrido de informacion de cada uno de los
equipos y sus caracteristicas de funcionamiento.

Al final de este documento, podra encontrar la tabla de resumen que hace parte del
numeral 8.1.

ATRIBUTO EKIN
Tipo Fijo
Rango de velocidad 5-320 kph / mph 3-200
Cobertura Hasta 6 carriles
Deteccion Doppler
N_l]mer,o de vehiculos detectados >100
simultaneamente
lluminacién Infrarrojo
Flash Opcional
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR 2417
Protocolos WEB TCP/IP, UDP, NTP, FTP, RAW
Interfaces de conexién Ethernet, Wi-Fi, 3G, LTE
Soporte de BD SQL / NoSQL
Almacenamiento local de medios Hasta 2 TB
Gestion de alarmas Si
Acceso de seguridad remota Si
Evidencia de video y fotoviolacion Si
Detgccién de marca, tipo, modelo y color de S
vehiculo
Conexién con otros dispositivos de la marca Si
(O] Red Eagle (Linux, Windows)
Asistencia por correo electronico y SMS Si




ATRIBUTO EKIN
Actualizacion automatica Si
Voltaje requerido 12 VDC min
Consumo de energia 100 watts
Temperatura de funcionamiento -25° C +55° C

Tasa de humedad

95% sin condensacion

Dimensiones medias del médulo (mm)

400*230

ATRIBUTO SIEMENS
Tipo Fijo
Rango de velocidad Hasta 250 kph
Cobertura Hasta 3 carriles

NuUmero de vehiculos detectados
simultdaneamente

6000 vehiculos/hora

lluminacién Infrarrojo
Flash Si
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR Si
Protocolos WEB TCP/IP
Interfaces de conexién 3G, 4G Wi-Fi, Ethernet
RS232/RS422/RS485
Almacenamiento local de medios Hasta 128 GB
Gestion de alarmas No
Acceso de seguridad remota Si
Evidencia de video y fotoviolacién Si
Detgccién de marca, tipo, modelo y color de Si
vehiculo
Conexidn con otros dispositivos de la marca Si
(O] Linux
Voltaje requerido 24VDC
Consumo de energia 25 watts
Temperatura de funcionamiento -30° C +60° C
Dimensiones medias del médulo (mm) 455*285*175
Peso (Kg) 10
Camara 2,3 MPX
FPS 40 fps
ATRIBUTO GATSO RS242
Tipo Fijo
Rango de velocidad 10-350 kph
Cobertura 6 carriles
Deteccion Doppler




ATRIBUTO

GATSO RS242

NUmero de vehiculos detectados
simultaneamente

32 vehiculos en el area de cobertura

lluminacién Infrarrojo
Flash Si
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR Si

Interfaces de conexion

Ethernet, RS485, RS232, Wi-Fi

Almacenamiento local de medios

External USB

Acceso de seguridad remota Si
Evidencia de video y fotoviolacién Si
Voltaje requerido 12-30 VDC
Consumo de energia 70 watts
Temperatura de funcionamiento -25° C +55° C
Tasa de humedad 95% sin condensacion
Dimensiones medias del médulo (mm) 375*375*210
Peso (Kg) 14,6
Cémara 20 MPX
FPS 30 fps
ATRIBUTO ADAPTATIVE RECOGNITION
Tipo Fijo
Rango de velocidad 10/300 kph
Cobertura 2 carriles
Deteccion Laser
lluminacién Infrarrojo
Flash Si
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR Si

Protocolos WEB

HTTP, HTTPS, FTP, SFTP, SMTP

Interfaces de conexion

Ethernet, Wi-Fi, 3G/4G

Soporte de BD SQL
Almacenamiento local de medios 128 GB
Acceso de seguridad remota Si

Evidencia de video y fotoviolacién Si

Detgcci()n de marca, tipo, modelo y color de Si

vehiculo

oS Carmen (Windows, Linux)
Actualizacion automética Si

Voltaje requerido 12-17 VDC
Consumo de energia 25 watts
Temperatura de funcionamiento -45° C +55° C
Dimensiones medias del médulo (mm) 361*371*224




ATRIBUTO

ADAPTATIVE RECOGNITION

Peso (Kg) 10,2
Céamara 3,1 MPX
FPS 30 fps

Bateria auxiliar

6-12 horas de autonomia

ATRIBUTO LASER WITNESS
Tipo Portatil
Rango de velocidad 8km/h a 320 km/h
Cobertura 1
Deteccion Lidar
Numero de vehiculos detectados .
simultdneamente 1 vehiculo
lluminacién Infrarrojo
Deteccion dia y noche Si
Voltaje requerido 10.2 - 15VDC
Consumo de energia 24 watts
Temperatura de funcionamiento -5°C - 50°C
Dimensiones medias del médulo (mm) 215*215*17
Peso (Kg) 3,5
FPS 20 fps

ATRIBUTO LASERCAM I
Rango de velocidad 16 km/h - 320 km/h
Cobertura 1
Deteccion Lidar
Numero de vehiculos detectados .
simultdneamente 1 vehiculo
lluminacién Infrarrojo
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR No
Interfaces de conexién Ethernet y Wi-Fi
Almacenamiento local de medios 64 GB
Acceso de seguridad remota Si
(O] ProLog Lite (Linux)
Voltaje requerido 12 vDC
Temperatura de funcionamiento -30° +60°
Dimensiones medias del modulo (mm) 173*107*312
Peso (Kg) 1,7
FPS 25 fps




ATRIBUTO MILESIGHT
Tipo Fijo
Rango de velocidad Hasta 200 km/h
Cobertura Hasta 4 carriles
Deteccion Radar Milesight 3D

NUmero de vehiculos detectados
simultdneamente

Hasta 32 vehiculos

Deteccion dia y noche

Si

Protocolos WEB

IPv4/IPv6, ARP, TCP, UDP, RTCP, RTP,
RTSP, RTMP, HTTP, HTTPS, DNS, DDNS,
DHCP, FTP, NTP, SMTP, SNMP,UPnP,
Bonjour, SIP, PPPoE, VLAN, 802.1x%, QoS,
IGMP, ICMP, SSL

Interfaces de conexion Ethernet

Almacenamiento local de medios Hasta 256 GB

Deteccién de marca, tipo, modelo y S

color de vehiculo

Voltaje requerido DC 12V £ 10%
8W Max.

Consumo de energia

14W Méx. (Con IR encendido)
10W Méx. (Con calentador encendido)

Temperatura de funcionamiento

40°C- 60°C

Tasa de humedad

0 ~ 90% (sin condensacién)

Dimensiones medias del médulo

(mm) 320*134*126

Peso (Kg) 1,445

Cémara 2 MP

FPS 100 fps

ATRIBUTO TruCAM

Tipo Portatil
Rango de velocidad 0 - 320 km/h
Deteccion Lidar
Flash Si
Deteccion dia y noche Si
Disponibilidad ANPR Si

Interfaces de conexién

Wi-Fi y Ethernet

Almacenamiento local de medios

Hasta 32 GB (SD)

Evidencia de video y fotoviolacion Si

oS Linux

Voltaje requerido 11V dcto 1V dc
Temperatura de funcionamiento 10°C a60° C

Dimensiones medias del médulo (mm)

231*117*320/ 210*98*317

Peso (Kg)

1,6 con bateria




ATRIBUTO TruCAM
Camara 5 MP
Bateria auxiliar 8 horas
ATRIBUTO HIKVISION
Tipo Fijo
Cobertura 6 carriles bidireccionales

NuUmero de vehiculos detectados
simultaneamente

Hasta 6 canales

Flash IR cut filter
Deteccion dia y noche Si. Filtro de corte IR
Disponibilidad ANPR Si

Protocolos WEB

TCP/IP, HTTP, HTTPS, FTP, DNS, RTP,
RTSP, RTCP, NTP, IPv6, UDP

Interfaces de conexién

Carga de datos de red y RS-485

Almacenamiento local de medios

Tarjeta Micro SD/TF (128 GB),
almacenamiento local y CVR, NVR

Gestion de alarmas

Si

(O] Linux
. . 12V CC a 24V CC + 20%, PoE (802.3at,
Voltaje requerido
clase 4)
Consumo de energia Max. 12W

Temperatura de funcionamiento

-30°C a +70°C (-22 °F a +158 °F)

Tasa de humedad

95% o0 menos (sin condensacion)

Dimensiones medias del médulo (mm)

428,5*120*132,8

Peso (Kg) Aprox. 3,12 + 0,5 kg

Cémara 4 MP

FPS 25 fps a 30 fps
ATRIBUTO ADVANTECH

Tipo Fijo

Flash 16G de eMMC

Interfaces de conexién Ethernet

Almacenamiento local de medios 8GB LPDDR4

Acceso de seguridad remota Si

oS Linux

Voltaje requerido 19 a 24V (1.5A-1.18A)

Consumo de energia Max. 43W

Temperatura de funcionamiento

-10 +60°C con flujo de aire de 0,7 m/s
(modo Max-P ARM)

Tasa de humedad

95% a 40°C (sin condensacion)

Dimensiones medias del médulo (mm)

147*118*52




ATRIBUTO ADVANTECH
Peso (Kg) 1,2
ATRIBUTO VITRONIC
Tipo Fijo
Rango de velocidad 10 km/h - 300 km/h
Cobertura Hasta 4 carriles
Deteccion Lidar

NUmero de vehiculos detectados
simultaneamente

>1 vehiculo por segundo

Flash Si

Disponibilidad ANPR Si

Interfaces de conexién Wi-Fi

Acceso de seguridad remota Opcional
Evidencia de video y fotoviolacién Si

Detgccién de marca, tipo, modelo y color de S

vehiculo

Voltaje requerido 12 VDC /230 VCA
Consumo de energia Max. 50 W / sistema
Dimensiones medias del médulo (mm) 2490*3090*420
Peso (Kg) 13

Camara

2x4 MPX o0 2x8 MPX




GATSO ADAPTATIVE LASER LASERCAM
ATRIBUTO EKIN SIEMENS RS242 RECOGNITION | WITNESS I MILESIGHT TruCAM HIKVISION ADVANTECH VITRONIC

Tipo Fijo Fijo Fijo Fijo Portatil Fijo Portatil Fijo Fijo Fijo
Rango de 5-320 kph / B 8km/h a 16 km/h - Hasta 200 0-320 10 km/h - 300
velocidad mph 3-200 | Hasta 250 kph | 10-350 kph | 10/300 kph 320 km/h | 320kmh | km/h km/h km/h

Hasta 6 Hasta 3 . . Hasta 4 6 carriles Hasta 4
Cobertura } } 6 carriles 2 carriles 1 1 ) L ; )

carriles carriles carriles bidireccionales carriles
Deteccion Doppler Doppler Laser Lidar Lidar Rada_r Lidar Lidar

Milesight 3D
lluminacion Infrarrojo Infrarrojo Infrarrojo Infrarrojo Infrarrojo Infrarrojo
Deteccion dia'y . . . . . . . . .
noche Si Si Si Si Si Si Si Si Si
Disponibilidad . . . . . p
ANPR 2417 Si Si Si No Si Si Si
3G, 4G WiFl, | £pornet
Interfaces de Ethernet, Wi- | Ethernet RS485 ' Ethernet, Wi-Fi, Ethernety Ethernet Wi-Fiy Carga de datos Ethernet Wi-Fi
conexién Fi, 3G, LTE RS232/RS422/ "o | 364G Wi-Fi Ethernet |dered y RS-485
RS232, Wi-Fi
RS485

Almacenamiento Hasta 32 | Tarjeta Micro
local de medios Hasta 2 TB Hasta 128 GB | External USB | 128 GB 64 GB Hasta 256 GB GB (SD) | SDITF (128 GB) 8GB LPDDR4

Red Eagle Carmen .
0s (Linux, Linux (Windows, (Pl_r|(r)1|l_1(>)<§’ Lite Linux Linux Linux

Windows) Linux)

. . . 10.2 - 15 11Vdca |12V CCa 24V 19 a 24v 12 VvDC/ 230
Voltaje requerido | 12 VDC min | 24 VDC 12-30 VDC 12-17 vDC VDC 12 VvDC DC 12v 1V de cc (L5A-1.18A) | VCA
gﬁg%‘f;“o de 100 watts 25 watts 70 watts 25 watts 24 watts 14W Méx. Méx. 12W Méax. 43W | Max. 50 W
Temperatura de | ogoc ggec | 30° C +60° C | -25°C +55°C | -45°C +55°C | -5°C - 50°C | -30° +60° | 40°C-60°C | 10C3a | 30°ca+70°C  |-10+60°C
funcionamiento 60° C
Camara 2,3 MPX 20 MPX 3,1 MPX 2 MP 5MP 4MP fAXSXMPX 02x8
FPS 40 fps 30 fps 30 fps 20 fps 25 fps 100 fps 25 fps a 30 fps




