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Inicio condiciones de uso

@ La herramienta esta disefiada para ™

Archivo Inicio Insertar Disposicion de pagina Formulas Datos Revisar Vista Nueva pestafia Programador Ayuda
el programa Excel que hace parte ,

. . 7y . e X rial Narrow . JAT AT = — ®a. m enera
de la suite ofimatica de Microsoft L0 AN R A A SLARIEY l Genera

. . Pegar ESV @ K S~ H~v v A gé% €= 3= [& Combinary centrar ~ $ v % oo g
Office, el nombre del archivo es v S

“Herramienta Matriz Identificacion () ADVERTENCIA DE SEGURIDAD Se deshabilitd parte del contenido activo. Haga clic para obtener més detalles. Habilitar contenido
de peligros”, compatible con Figura.l

Windows, MacOS X

= s

IMICIO INSERTAR DISENO DE PAGINA FORMULAS DATOS REVISAR W
Si es la primera vez que se abre la | [ 2™ [com Jn a8 == - Eraustre
herramienta podran salir dos tipos | Pes=r o " Nk s- i HoaA- === &= E combiny
de ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD Portapapeles M Fuente Fa Alineacién
1 Se deshabilito parte de| I ADVERTEMCIA DE SEGURIDAD Las macros se han deshabilitado. Habilitar contenido

contenido activo Figura.l M5 v Jx

2. Las macros se han Figura .2

deshabilitado Figura.2



@ Presionar el boton “Habilitar contenido” en los ambos casos de ADVERTENCIA
DE SEGURIDAD que indica el programa como se muestra en la Figura.4 un vez

realizada esta accion desaparecera la advertencia y no saldra nueva mente en
futuras ejecuciones de la herramienta.
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Archivo Inicio Insertar Disposicion de pagina Formulas Datos Revisar Vista Nueva pestana Programador Ayuda

D & Arial Narrow vi12 v A" A = ‘EI‘ — v ‘ a2 Ajustar texto ‘ General
Bv  — - e = — —
ege < \N‘ K S~ H~v &~ A ¥ — ‘E\ = = 5= [E Combinarycentrar ~ $ v % 000 €
Deshacer Portapapeles & Fuente N Alineacion o) NUumero
‘ l“' ADVERTENCIA DE SEGURIDAD Se deshabilité parte del contenido activo. Haga clic para obtener mas detalles. Habilitar contenido

Figura.4

t

Es necesario habilitar el contenido ya que el programa usa funciones de

contenido programado es decir funciones especiales que requieren de este
permiso para su funcionamiento.



Ejecucion de la herramienta

@ Inicialmente en la herramienta se ==« =ovem me o e e
encuentra la matriz de |__Ts @t Eies c@2aslomm iamua T s o T
identificacion de peligros vacia
figura.5 cada uno de los campos de e~ s ———
la herramienta muestra su titulo FE - H il == = |
asociado que identifica la
informacion que se colocara en
cada columna por lo cual es
importante conocer cada una de las
columnas que componen la matriz —

Figura.5

Cada una de las casillas mostrara informacion de manera automatica, no es
recomendable modificar manualmente una casilla ya que podria causar
danos en la ejecucion del programa



En la parte superior izquierda de la matriz de riesgos aparece un boton con el
nombre “Ingresar datos” con el color naranja y un icono de color amarillo y verde

|

Figura.6
o Insertar Disposkitn depigina Férmulas Datos Revssr Vista Nueva pestata Programador  Ayuda © Comentaio
M. B Exr ~Bav. @ == ERy ekl B Para un visualizacion
RS S personalizada de F
informacion de la matriz es
g T R I recomendable modificar el
==Y =k =Nl =[=lE — zoom de la matriz con la barra
que aparece en la parte
Ingresar datos inferior derecha del programa
figura.7
v
Figura.6 B

Figura.7



O

@

Presionando el botdn
ingresar datos” se abrira
una ventana con la
interfaz de usuario de la
herramienta figura.8

La interfaz cuenta con
diversas funciones
disponibles para el usuario
como lo son:

1. Agregar: captura |la
informacion ingresada en
las listas desplegables zona,
proceso, tipo de proceso,
actividad y tarea y mostrara
el resultado en la matriz de
riesgos de la hoja de calculo

Herramienta predictiva para Ia identificacion

de peligros y valoracion de riesgos

I2Piloto

COLOMEBIA

Condiciones generales de ubicacion y actividades , I | Recomendaciones |
] 0N | .
5] oo | - r
A,
& gltpgeovmo J g 3
] ACTVOAD | 5
] TAREA | 5
o
Nuevo ;egistro Agregar stlii, ‘
Figura.8




Agregar una tarea

Para ingresar informacion en la

herramienta es necesario desplegar Herramienta predictiva para la identificacion U; P . | t
cada una de las listas desplegables de peligros y valoracion de riesgos IO 0
haciendo click en botdn que se indica ot puia iy () o | ecomendacons|
con un flecha figura.9 de manera |5 — 3
descendente en el siguiente orden: L %
1 . ZO Nna TIPO - 'ECONSTT SAS

] i oy -
2. Proceso ] ACTVDAD | =l
3. Tipo de proyecto ) R = -

.. Borrar [

4. Actividad : :

Nuevo registro Agregar Salir ’

4 x ®

5. Tarea _

Figura.9

En cada una de las opciones de listas desplegables apareceran opciones de acuerdo
a las necesidades del usuario de la herramienta, es importante seguir el orden
descendente de informacion de no ser asi no mostrara la informacion de la siguiente
liste desplegable en orden descendente 8
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La figura.10 muestra el

correcto diligenciamiento
de |a herramienta, en
algunas ocasiones  se
desplegaran diversas
opciones al usuario las
cuales  debera buscar
deslizando la lista
desplegable con el boton
central del mouse o

arrastrando la barra que se
observa indicada con |Ia
flecha figura.9 inferior
derecha.

Una vez llenado cada uno
de los campos disponibles
ya no es necesario realizar
otra accion de informacion

Muros de contencion

Suministro e instalacion de acero
Redes y conduccion

Caiiuelas y canales

Condiciones generales de ubicacion y actividades @ Condiciones generales de ubicacion y actividades @
2] Z0NA ["obra -l ZONA ["obra =l
@ WO(ISO _Planeacién y Disefio :] WO(IQO | el metil
e
) ycpgaovccro e —= (T)lcpgeovccro '5(;.:'3: s =
&S] ATV | 2| ©] ACTIVIOAD e <]
S RN | 3| 5] WA -]
Condiciones generales de ubicacion y actividades ) Condiciones generales de ubicacién y actividades @
S 70N ["bra ERRESO ["Obra =]
©] POCKKO [ Eiecucin, monitoreo vcontrol =1 | | ] PROCKO [ Etecucion, monitoreo v control =]
D] (?EpgROYECTO [ Parques y espacio publico =] ] ;IEPgQOYECTO [ Parques y espacio publico <]
ACTVIDAD | _ . 1| | ©] ACTVIDAD [ Tuminacion =
T | Relemer s ma =

’ Nuevo rggist:ro I 1|uminacif)n

Figura.10

Empalme en Derivacion (91B1) Juego «| |

Canaliz ducto electric PVC- D2X3" Zox

Canaliz ducto electrico PVC- D2X6 Zoi

J

e e POSTE METAL.H=9M tipo AP+BASE —
reg PROYECTOR LED-335W-220/240V- A'

7 Ducto Afloramiento media tension 06

TRANSFORMADOR Seco 45 KVA + Pc [/

BRAZO DOBLE LUMINARIA - SUM.MOI ~
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En consecuencia con los pasos
anteriores se procede a agregar la
informacion solicitada a |a
herramienta, presionando el
boton  “Agregar”, una vez
realizada dicha accion figura.11
aparecera un mensaje de
confirmacion con la tarea
seleccionada figura.12 el cual
debera ser aceptado por parte
del usuario

ilngresado correctamente! Tarea Seleccionada: POSTE METALH=9M tipo
AP+BASE

Aceptar

Figura.12 '
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@ ZONA | Obra j
@ WO(ISO l Eiecucion, monitoreo v control ;]

“PO |ECONSTT SAS
@ [ Parques y espacio publi~— i - g

DE PROYECTO
@l AC“UIDAD l Tluminacion iIngresado correctamente! Tarea Seleccionada: POSTE METALH=9M tipo

AP+BASE

@ TAREA | POSTE METAL.H=9M ti|

Aceptar

Nuevo registro Agregar Salir
& r 2 ®

Figura.11 f

Es necesario aceptar la ventana de
confirmacion de la herramienta para
continuar con |la ejecucion del
programa, no cerrarla.
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En el momento en el cual se acepta la ventana de informacion de usuario la matriz
de identificacion de peligros se llena automaticamente figura.13, en las primeras 5
casillas se podra observar la informacion asignada por el usuario, el resto de
informacion se mostrara en consecuencia de estas 5 premisas junto con los calculos

las ultimas tres casillas de la matriz

Figura.14

realizados.
lngresamr datos { MATRIZ DE IDENTIFICACION DE PELIGROS, EVALUACION DE RIESGOS Y DETERMINACION DE CONTROLES
S A o s T — ..M T !!‘"‘"‘:;; "“"; R "':;-: : "'E‘" " s =
E"’"“““‘““’“ wﬁ“m““‘w“«.:“ﬁgiggé%iﬁi;é Eé gl : oo | T | S
Figura.13
. . s , . . . Herramienta predictiva para la identificacion ~ep ;
@ El usuario también tendrd a disposicidn il e :P!IQ!IO
recomendaciones que la herramienta asignara i, @) | EEUNS
como parte de complemento de informacion gpzo"“ (""“ J]
. . . . 7 o> | PROCESO Ejecucion, monitoreo v control  ~
predictiva para acceder a esta informacion es qm .
. . . . ~ . C> | Parques y espacio publico - :ah< wiatardy
necesario dirigirse a la pestana recomendaciones ﬂ““’“’*‘“o[ ==
. . . > | ACTIVIDAD Tluminacién - Procescs, Yisiecones, MU, equpos Y
gue se indica con una flecha figura. 14 5| ] -
@ Las tres recomendaciones también se observan en e 3 =



Se podran agregar multiples tareas sin necesidad de reiniciar la herramienta, dentro

de la interfaz luego de agregar una tarea con el botdn

{

‘ nuevo registro” figura.16

borrara todos los campos de la interfaz para que pueda volver a ser usada, sin borrar
los ya consignados en la matriz, obteniendo multiples resultados figura.15

g
Ingresar datos

MATRIZ DE IDENTIFICACION DE PELIGROS, EVALUACION DE RIESGOS Y DETERMINACION DE CONTROLES
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. w e . . Figura.1l5
—— sur | @ El botén “Salir” figura.17 permite al usuario
_ | salir de la interfaz grafica
Flgura. 16 § Al momento de salir de la interfaz es posible
Nuevo registro | | Agregar S \l @volver a realizar varias operaciones con la

Figura.17

herramienta continuando en donde estaba



Borrar tareas

@

Para borrar todos los datos de la
matriz se tiene a disposicion el
botdon borrar que se encuentra
en la parte inferior izquierda de
la interfaz grafica figura.18. Una
vez presionado el boton
aparecera un mensaje de usuario
confirmando el borrado de los
datos de la matriz.

Presionar el botén “borrar”
implica perder toda la
informaciéon de la matriz, es
recomendable no borrar datos
directamente en la matiz

solamente con este boton.

Herramienta predictiva para Ia identificacion

de peligros y valoracion de riesgos
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