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1. PRESENTACIÓN 

 

El siguiente documento es con el motivo de preservar una guía que brindará soporte 
a aquellos que quieran hacer uso del desarrollo tecnológico o deseen estar más 
enterados en cuanto a la profundidad técnica de los componentes y del código 
desarrollado para el proyecto.



2. RESUMEN EJECUTIVO 

 

El sistema actual está compuesto principalmente por un módulo que posee una matriz de 

15x15 de luces LED RGB el cual se ubica en la parte posterior de una chaqueta adecuada 

para sostener el módulo con firmeza. La matriz led utiliza un Arduino Nano y un módulo 

bluetooth HC 05 para recibir las señales que retransmite la motocicleta, la cual cuenta 

con su propio dispositivo (Arduino Nano + Modulo bluetooth HC05) el cual se encarga de 

recibir las señales de la moto y retransmitirlas a la chaqueta. 

 

3. OBJETIVO 

 

Instruir adecuadamente el funcionamiento técnico detallado sobre el proyecto con el 

objetivo de que futuros investigadores entiendan el montaje interno de los distintos 

módulos. 

 

 

4. FINALIDAD 

 

El presente manual técnico tiene la finalidad de informar a mayor detalle el 

funcionamiento y desarrollo del proyecto para que su personalización y arreglo sea más 

sencillo de entender. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

5. INTRODUCCIÓN 

 

Es importante documentar cada proceso o paso que se realiza para que la investigación 

futura sea más fácil, cabe destacar que este manual no busca ser un curso o un medio 

de aprendizaje, su objetivo es meramente informativo y busca brindarle a futuros 

desarrolladores e investigadores un conocimiento básico que le ayude a partir en el 

desarrollo de un nuevo trabajo o proyecto.



6. DESARROLLO INTERNO DE LA CHAQUETA 

 

6.1. HARDWARE  

 

El hardware del módulo de la chaqueta está compuesto por 3 partes:  

 

● Matriz compuesta por una tira WS2812B. 

 
Ilustración 1. Matriz de leds. 

 

● Arduino nano y módulo bluetooth HC 05 

 
Ilustración 2. Arduino y bluetooth. 



Debido a que la powerbank utilizada para suministrar de energía el módulo de 

la chaqueta entrega 5V, son suficientes para hacerla funcionar sin necesidad 

de reguladores de voltaje. 

 

El montaje de este se ve mejor evidenciado en el siguiente diagrama: 

 

(Nótese que debido a limitaciones del software es difícil demostrar al 100% el 

montaje) 

 

 
Ilustración 3. Diagrama chaleco. 

 

La distribución de pines para el hacer todas las conexiones es: 

 

Tabla 1. 

Pines usados en el Arduino nano para la chaqueta. 

Pin Arduino Pin o cable conectado 

Pin digital 11 Pin RXD del módulo bluetooth 

HC05 

Pin digital 10 Pin TXD del módulo bluetooth 

HC05 

Pin digital 9 Cable de datos de la tira led 

WS2812B 

Pin 5V Pin VCC del módulo bluetooth 

HC05 

Pin VIN ● Cable VCC del USB 

● Cable de energía de la tira led 

WS2812B 

Pin GND ● Cable GND del USB 



● Pin GND del módulo bluetooth 

HC 05 

● Cable GND de la tira led 

WS2812B 

 

6.2. SOFTWARE 

 

El código se desarrolló utilizando el software de Arduino en su versión 1.8.13, 

además se aprovecharon el uso de las librerías: 

 

● “SoftwareSerial” en su versión 1.0 para el control recibir y enviar 

señales con el módulo bluetooth. 

● “Adafruit_NeoPixel” en su versión 1.7.0 para el control de la matriz de 

luces led. 

 

7. DESARROLLO INTERNO DE LA MOTO 

 

7.1. HARDWARE 

 

El hardware del módulo de la moto está compuesto por 3 partes: 

 

● Arduino nano, módulo bluetooth HC 05 y reguladores de voltaje 7805. 

 
Ilustración 4. Módulo instalado en la moto. 



El arduino nano resiste voltajes entre 6V y 20V, por ello se hizo una conexión 

directa con la batería, la cual suministra 12V, utilizando un switch para 

encender y apagar el módulo a voluntad, sin embargo, debido a que los pines 

lógicos del arduino nano resisten un máximo de 5V, fue necesario usar 

reguladores de voltaje 7805 para bajar el voltaje que llega al freno y a las 

direccionales el cual es de 12V. 

 

El montaje de este se ve mejor evidenciado en el siguiente diagrama: 

(Nótese que debido a limitaciones del software es difícil demostrar al 100% el 

montaje) 

 

 
Ilustración 5. Diagrama moto. 

 

La distribución de pines para el hacer todas las conexiones es: 

 

Tabla 2. 

Pines usados en el Arduino nano para la moto. 

 

Pin Arduino Pin o cable conectado 

Pin digital 11 Pin RXD del módulo bluetooth HC05 

Pin digital 10 Pin TXD del módulo bluetooth HC05 

Pin digital 5 Pulso eléctrico a 5V recibido del 
freno 

Pin digital 6 Pulso eléctrico a 5V recibido de la 
direccional izquierda 



Pin digital 7 Pulso eléctrico a 5V recibido de la 
direccional derecha 

Pin 5V Pin VCC del módulo bluetooth HC05 

Pin VIN Cable VCC de la batería de la moto 

Pin GND ● Cable GND de la batería de la 

moto 

● Pin GND del módulo bluetooth 

HC 05 

● Pin GND de la resistencia 7805 

del freno 

● Pin GND de la resistencia 7805 

de la direccional izquierda 

● Pin GND de la resistencia 7805 

de la direccional derecha 

 

7.2. SOFTWARE 

 

El código se desarrolló utilizando el software de Arduino en su versión 1.8.13, 

además se aprovechó el uso de la librería: 

 

● “SoftwareSerial” en su versión 1.0 para el control recibir y enviar 

señales con el módulo bluetooth. 

 

 


